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ACCORDO DI PROGRAMMA

tra Ministero dello Sviluppo Economico - Regione del Veneto -

 Comune di Venezia - Autorità Portuale di Venezia

per la riconversione e riqualificazione industriale

dell'area di crisi industriale complessa di Porto Marghera

progetto infrastrutturale n. 09

Viabilità di accesso alla Macroisola

Prima Zona Industriale di Porto Marghera (C.I. 13755)
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DIAGRAMMA DI VELOCITÀ ASSE PRINCIPALE A
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DIAGRAMMA DI VISIBILITÀ ASSE PRINCIPALE A

Scala 1:2000

LEGENDA

· Da,sx /Da,dx = Distanza di visibilità per l'arresto calcolata in funzione della V

p

 e

del tipo di strada per la corsia sinistra/destra.

· Dva,esx/Dva,edx = Distanza di visuale libera per l'arresto valutata lungo l'asse

della corsia esterna sinistra/destra.

· Dc = Distanza di visibilità per la manovra di cambiamento di corsia calcolata in

funzione della V

p

.

· Dvc,esx = Distanza di visuale libera per il cambiamento di corsia per il

passaggio dalla corsia esterna sinistra alla corsia interna sinistra.

· Dvc,edx = Distanza di visuale libera per il cambiamento di corsia per il

passaggio dalla corsia esterna destra alla corsia interna destra.

· Ds = Distanza di visibilità per la manovra di sorpasso calcolata in funzione della

V

p

.

· Dvs,sx = Distanza di visibilità per il sorpasso valutata a partire dall'asse della

corsia sinistra.

· Dvs,dx = Distanza di visibilità per il sorpasso valutata a partire dall'asse della

corsia destra.
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VIABILITA'

Diagrammi di velocità e visibilità asse principale
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